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2 Agile Quickguide — Bonfiglioli Vectron

1. MEKANISK MONTAGE

Veaer opmeerksom pé indbygningsafstande mht. keling.

3x400V Agile Oversigt 1/3x230V
vl [kw] [HxDxW] v] [kw]
3ph 230 0.25
AGL402-021FA 3ph 400 0.25 AGL202-021FA
1ph 230 0.12
3ph 230 0.37
AGL402-031FA 3ph 400 0.37 AGL202-031FA
1ph 230 0.18 < J
3ph 230 055 g —
AGL402-051FA 3ph 400 0.55 200 AGL202-051FA \, d > 100 mm v
X 170 x 60 1ph 230 0.25
3ph 230 0.75
AGL402-071FA 3ph 400 0.75 AGL202-07 1FA
1ph 230 0.37
3ph 230 1.1
AGL402-091FA 3ph 400 11 AGL202-09 TFA
1ph 230 0.55
3ph 230 15
AGL402-111FA 3ph 400 1.5 AGL202-111FA
1ph 230 0.75
3ph 230 22
AGL402-131FA 3ph 400 22 AGL202-131FA
1ph 230 1.1
200 x 196 x 80 3ph 230 30
AGL402-152FA 3ph 400 3.0 AGL202-152FA
1ph 230 15
3ph 230 40
AGL402-182F A 3ph 400 4.0 AGL202-18 2F A
1ph 230 22
3ph 230 55
AGL402-193FA 3ph 400 55 AGL202-193FA
1ph 230 3
200 x 205 x 125 3ph 230 75
AGL402-213FA 3ph 400 75 AGL202-213FA
1ph 230 3
AGL402-223FA 3ph 400 9.2 Bemszerk at 230V udgave af Agile
valgfrit kan tilsluttes enten 1x230
eller 3x230V. Resulterende effekt
AGL402-233FA 3ph 400 n kan ses i ovenstaende tabel.

2. ELETRISK MONTAGE

Fabriksopseetning af styreterminaler vist, ind-/udgange er frit definerbare, -se hovedmanual.

Sikringsstarrelser
AGL202  AGL402 Sikring
-02 -02
-03 -03
-05 -05
07 -07 (19
-07 -07

=11
-11 -13
-15 104
-18
-13 -1% 144
-15
-18 =21 254
-22
-19 -23 LT
=21

Tilslutning til IT-net
Jumper fiernes ved forsyning fra IT-net.
Bemaerk at dette medfarer ringere EMC immunitet

0
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Tilslutningsklemmer for 3-faset motor samt 230/400V forsyning.

{ 1~ 230V 3~400V | 3~230v Y X ‘\
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Tilslutningsklemmer for styresignaler.
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Fortradningsdiagram - Fabriksopsatning

Evt. ekstern 24V
L=1A Relae udgang
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|
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3. IDRIFTSATTELSESGUIDE / MOTORDATA

SETUP er en guide til opseetning af motordata mm. og vises automatisk ved tilslutning af en ny omformer.

For grundlaeggende betjening af omformer, se bagerst i QuickGuiden.

7

® "
&0 © @D

‘—»m-]» {oset @D |

V Complete Setup Data set selection !

Only motor data

Communication

@
»[ctrt @D [UF__ @D
Control
ithod 7
@
>(P oot JED [ 025 JED(wolk ] —

Rated power 0.25 kW Motor
from motor Rated voltage
e b b

Enter the other rated motor

values similarly:
current (Ampere), speed, -
cosine phi, poles, frequency.  0.25 kW

.............

Swrtch on o Auto- tunlng ~ERQY if fotor
Enable has been selected.
BONFIGLIOLI motor
Auto-tuning
completed 501 .
@ Enter similarly:
(500 )@D(eer )
Acceleration @5.00 Hz/s Deceleration
(clockwise) 439 (clockwise)
@ Enter similary:
@) (350 A )ED(F-EH)
Minimum 3.50 Hz Maximum
frequency 43 H frequency

e

Setup completed and Drive enabled
initialization.

Start "SETUP" guiden
ved at trykke "Ent" og veelg
"FULL" efterfulgt af "dSEt 0"

Driftsform veelges i "ctrl™:
"Synch" = Synkron motor (PM/brushless)

"Foc" = Asynkron motor (hejt dynamik/moment)

"UF" = Asynkron motor (standard allround)

Motordata fra typeskilt indtastes:

o Motor typeskilt o

V AIY |Hz| kW | A A/Y | min'|COS®
230/400(50] 0.25]1.32-0.76| 1375/ 0.77

| | |
v v v
wolk P out ‘L SPEEd ‘l’
F-E9Q ANPEFE coSPh

Auto-tuning af motor starter og tager
typisk 1-2 min.

Hvis meddelelsen "StO" vises, skyldes
det manglende signal pa de to STO
indgange (se diagram i afsnit 2).

Indtast accelerations- og decelerations

ramper. Bemaerk at det ikke er angivet i sek.

men derimod | Hz/sek.
Ex. 5 Hz/s svarer til rampetid pa 10 sek.

Reguleringsomrade:
Min. og max. frekvens angives i Hz.

Nar meddelsen "rEAdy" vises,
er omformeren klar til drift.




4. VALG AF SETPUNKTSKILDE (hastighed)
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Opseetning af setpunkt (hastighed) fra tastatur, fast hastighed eller ext. Potmeter/analog indgang.

Fabriksindstilling er 0-10V analog indgang MFI1.

1 = Analog indgang MFI1 (X12.3)

5 = Op/ned piletaster pa fronten af omformeren

Reference Frequency
Source | 475

Zero

/
Parameter 475 bestemmer hvilken kilde der styrer motorens hastighed, fx.:

3 = Fast hastighed (hastighed(er) i Hz saettes | parameter 480-488)

Analog Value MFI1A

M
1
Analog Value MFI2A 2
5

Fixed Frequency

FI1 analog indgang, Parameter 452:

0..10V (fabriksindstilling)
0..20mA
4.20mA

Motorpot. via
Digital Inputs

Keypad-Motorpot.

!

. Setpunkiskilde
Repetition Frequency

Fieldbus Reference Value

woIN |=
: Kﬁ
o

Technology Controller

B
=)

Electronic Gear

PLC Output Frequency 1 2501
2502

PLC Output Frequency 2

\,

5. AGILE ENHEDEN ER NU KLAR TIL BRUG!

Nedenfor findes en reduceret parameterliste samt diverse nyttig info. Yderligere features;
se medfelgende hoved-manual eller download p& Bonfiglioli.com. God forngjelse med Agile!

”
Reduceret parameterliste
Se hovedmanual for fuld parameterliste. 420 | Acceleration (Clockwise) Hz/s |0.00 ... 9999.99
421 | Deceleration (Clockwise) Hz/s |-0.01 ...9999.99
422 | Acceleration Anticlockwise Hz/s |-0.01 ... 9999.99
49 | Handshake Traverse Function N Selection 423 | Deceleration Anticlockwise Hz/s |[-0.01 ... 9999.99
a Frequel;cv Motoruoﬁ Up n celection 424 | Emergency Stop Clockwise Hz/s |0.01...9999.99
e : - 425 | Emergency Stop Anticlockwise Hz/s [0.01...9999.99
63 | Frequency Motorpoti Down - Selection 226 | Maximum Leading Hz 0.01 ... 999.99
66 | Fixed Frequency Change-Over 1 - Selection @ Ramp Rise Time ms |0 ... 10000
67 | Fixed Frequency Change-Over 2 - Selection 450 | Tolerance Band % 0.00 ... 25.00
68 | Start Clockwise - Selection 451 | Filter T_ime Constant ms Sele(tinn
69 | Start Anticlockwise - Selection 452 | Operation rfbde MF[I_ — SEIE(t!{m
0| Data Set Change-Over 1 N Selection 453 | Error/Warning Behaviour - Selection
H Data Set Change Over 2 B Selection 454 | Characteristic Curve Point X1 % 0.00 ... 100.00
e ——— - 455 | Characteristic Curve Point Y1 %  [-100.00 ... 100,00
% Eelrcen:h:?tfluoz,u; - i:edt:!on 456 | Characteristic Curve Point X2 % 0.00 ... 100.00
— .eI(E'l] 0l0rpon _Jown =t !{m 457 | Characteristic Curve Point Y2 Yo -100.00 ... 100.00
75 | Fixed Percent Change-Over 1 - Selection —
76 | Fixed Percent Change-Over 2 - Selection | ﬂ‘ Reference Frequency Source 1 _ |Se|e(ti0n
81J0G Start Selection
87 | Start 3-Wire Ctrl. - |Selection 480 | Fixed Frequency 1 Hz  [-999.99 ... 999.99
95 | Brake Chopper Release - Selection 481 | Fixed Frequency 2 Hz -999.09 .. 099.99
103 | Error Acknowledgment - Selection 482 | Fixed Frequency 3 Hz  |-999.99 ... 999.99
— . 483 | Fixed Frequency 4 Hz -999.99 ... 999.99
[ 400 [ switching Frequency | - [selection |84 [ Reference Frequency RAM Hz | 999.99 .. 999.99
| ﬂ‘ Min. Switching Frequency ‘ - |SE‘|E(ti{m | 485 | Fixed Frequency 5 Hz 2999.99 ... 999.99
486 | Fixed Frequency 6 Hz -999.99 ... 999.99
418 | Minimum Frequency Hz 0.00 ... 999.99 487 | Fixed Frequency 7 Hz -999.99 ... 999.99
K 488 | Fixed Frequency 8 Hz -999.99 ... 999.99
419 | Maximum Frequency Hz |0.00...999.99 489 | J0G Frequency Hz _|-999.99 .. 999.99
L 489 .99 ... .
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5. AGILE ENHEDEN ER NU KLAR TIL BRUG!

Tastatur - grundla=ggende betjening A

(st0P )[corPy |

ActUf.) @@ (SEEUP ]

[Pﬂrﬁ ] [LDCHL ]

Start motor

Stop motor. Fejl reset

Escape. Forlad menu/parameter.
(ENT) Enter. Valg menu/Bekraaft

@@ Op/ned. Bladre i menu/parameter.

L w
rAGL menustruktur R
-
=) @ J Actual Val - Vaerdier som kun kan laeses Typisk:
[EAdy ] ) 241: Aktuel motor frekvens i Hz
® s 211: RMS udgangsstrom i A
Actual values 3 g . o
~P: readable Parameter (actual value) 251: Analog |ndgang MFI1A veerdi (0-100 A})
(Pro ) GEERD)| (50
emng messese Frofeegiond) ® Para - Paramtertree
Std P 420 0 R :
—_ (Standard J[G) E,“e,mﬁj"g(@[s.oo HL,S] (Pro giver adgang til alle paramtre)
$ |[PArA J@&D (ERSY ) GEER ((w3g9)
8 Parameter settings Easy =
>=
S o b
oS L (oA )@D [(Pot. @D (350 /@D (5000 H]—[% Speed Local; Ma_nu'('el kersel fra tastatur _
ko] g Manual control Motorpoti, 3.50 Hz Start drive  Reference V%|g POtI F fOl' at angwe haStlghEd I HZ-
g9 @ set frequency SR frequency Stop drive Tryk pa Knapperne "Run" og "ent" samtidigt
B2 o @D)+@D e ] for at endre omlebsretning
NI
== @
(Pot . P)@D(__000) (1oaog ) Percentage value
Motorpati, 0.00% Start drive Reference @
set reference  Default value percentage  (STOP) Stop drive
percentage of P518. value Invert
value rg:ecr(ence value
Uod (EnD) . Set Jog fi vi
LD IEDER, @R e
Start drive with
10G-speed Stop drive
i
_ Motor idriftseettelse
Start "SETUP" guiden
; N ved at trykke "Ent" og veelg
Only mofor data @ Fol "FULL" efterfulgt af "dSEt 0"
I+ (SEewr @D (Futl )@ (o5et O)@D(Cert @D~ [F__ @D
Complete Setup ~ Data set Control method N
and motor type Motor data -
L (Cors ) @D, ((0R0 ) @), [ 000 )@ (P 363 )(dont ] =1 Kopiering af parametre - SD memory kort.
Parameter copy. (@) v Progress of SAVE: Paramtre kopieres fra AGL til SD kort
Memory card SAuE parameter copy LOAD: Paramtre kopieres fra SD kort til AGL
fopke. Select file Jd Gemmes som fil pa SD kort (fil nr. angivesivaelges)
\,
Toni : - — ™
Typiske fejlkoder Afhjzlpning:
F0102 | Overload 60 s Kontroller belastning pa motor eller forkerte motordata i "SETUP" rutine
F0103 | Overload 1s (kortslutning) | Fjern motorkabel fra AGL. Hvis fejl forsvinder = motor kortsluttet. Hvis fejl fortsatter = AGL er defekt.
F0200 | Overtemp. Kelelegeme Kontrollér ventilation/temp. i tavle samt blasere i omformer.
FO0700 | DC-Link spanding for hej Forla2ng dec. rampe eller tilslut bremsemodstand.
\F1205 | Nodstops fejl STO (Safe Torque Off) indgange X11.3/X13.3 ikke aktiveret samtidigt.
(Typiske advarsler Arsag:
StO Nedstop aktiveret. STO (Safe Torque Off) indgange X11.3/X13.3 mangler 24V signal.
SAXXX SETUP feiliad | Motordata er forkert.
[ SFxxx ejffadvarse Kontrollér at indtasning af data i “SETUP" guide er korrekt i forhold til motor typeskilt. P
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Yderligere opsaetnings- og driftsmanualer
til Agile kan downloades pa www.klee.dk
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